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Einrichtung zur Uebertragung von Stiiclcgutem von einem ersten Forderer auf einen zweiten 
Forderer. 



@) Die Einrichtung (1) bestehl aus einem Sockel (10) und 
mehreren koaxialen auf den Sockel aufgeschraubten 
Scheiben (11). Jede Scheibe (11) besteht aus einem zen- 
tralen Stator (18) und einem ringfoirnigen, auf diesem urn 
eine Hochachse (14) drehbar geiagerten Rotor (19). Der 
Rotor (19) tragt mindestens einen Arm (12) m'rt einem Grei- 
far (13) zum Ergreifen der Stuckguter. Die Drehbewegung 
des Rotors (19) ist durch einen Servomotor gesteuert. 
Durch weitere Sen^omotoren des Arms (12) ist der Greifer 
(13) radial und parallel zur Achse (14) bew glich. Durch 
diesen modularen Aufbau ist die Einrichtung (1) vielseltig 
anwendbar und kann daher in grossen Stuckzahlen preis- 
wert hergestellt werden. 
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getauscht werden, wenn z.B. andersartige Produk* 
te gehandhabt warden sollen. 

Urn das Tragheitsmoment des Rotors 19 gering zu 
haKen, wird sein Qehause 57 sowie der Arm 12 und 
der Gretfer 13 zweckmassig aus etnem leichten, sten 
fen Material hergestelit vorzugsweise aus kohle- 
faserverstarktem Kunststoff. 

im Betrieb art)eitet die besdiriei^ene Enrichtung 
wie folgt Die Lage der auf dem Forderband 2 konti- 
nuierlich angelieferten Biscuits wird durch nicht 
dargestellte Fuhler, z.B. eine Femsehkamera mit ei- 
nam Auswertgerat, erfasst Die Signale dieses Fuh- 
lers werden in die zentrale Steuerung 33 einge- 
speist Samtliche Rotoren 19derScheiben 11 drehen 
in gleicher Richtung, aber nicht konstanter Ge- 
schwindigkelt Ihre durchsdinittiiche Geschwindig- 
keit richtet sich nach der Geschwindigkeit des Ban- 
des 2. Durch den Datenbus 30 werden die Steuer- 
einrichtungen 31 der versdiiedenen Scheiben 11 
elnzeln angesteuert und erhalten von der Steue- 
rung 33 die Befehle fOr die zur Brgreifung der 
Biscuits 3 erforderliche Bewegung des Sen«)mo- 
tors 40 und des Arms 12. Die Bewegung des Grei- 
fers 13 wirtJ so gesteuert, dass beim Bgrelfen ei- 
nes Biscuits die Relativgescliwindigkeit zwischen 
Grerfer 13 und Band 2 setir gering ist In glekdier 
Weise wird beim Weiterdrelien des Rotors 19 das er- 
grrffene Biscuit in die Behalter 4 oder z.B- in eine 
Verpackungsscliachtel gezielt abgelegt, wobei hier 
wiederum beim Ablegen die Horizontalbewegung des 
Greifers 13 mit der Bewegung der Betmiter synchro- 
nislertwird. 

Durch den moduiaren Aufbau ist die beschriebe- 
ne Einrichtung sehr vielseitig einsetzbar und kann 
daher in grossen Serien kostengunstig hergestellt 
werden. Ausserdem konnen die Scheiben 11 bis auf 
die auftragsabhangigen Greifer 13 fertig montiert 
und geprOft an Lager gehalten werden, so dass kur- 
ze Lieferfristen fur neue Anlagen realisiert werden 
k5nnen. Die Einrichtung 1 kann z.B. auch eingesetzt 
werden zum Grupperen von Stuckgutem auf einem 
zwerten Fordertxind, zum Bestucken von Pralinen- 
schachteln mit unterschiedlichen Pralinen, Sum Pa- 
lettieren von verpackten Studcgutem, zum Ai^ 
sondem fehlerhaft verpackter GOter, zum Be- 
stOcken eines Zwischenspeichers oder dergiei- 
chen. Dank dem moduiaren Aufbau konnen auch 
nachtr§glich zusStzIiche Scheiben 1 1 auf die Einrich- 
tung 1 aufgesetzt werden, z.B. zur Erhdhurig der 
KapazHat 

Im dargestellten Ausfuhrungsbeispie! hat jeder 
Greifer 13 drei durch Sen^omotoren gesteuerte 
Freiheitsgrade. namiich die Drehung um die Achse 
14, die radiale Entfemung des Greifers 13 von der 
Achse 14 sowie die Verschiebung parallel zur Ach- 
se 14. Je nach Anwendung kann es wQnscheswert 
sein, einen zusatzlidien FreiheHsgrad, z.B. eine 
Drehung des Greifers 13 um seine Hochachse par- 
all I zur Achse 14 vorzusehen. Dies ist z.B. nOtz- 
lich, wenn linglidie Produkte, z.B. Schokoladerie- 
gel, mit ein r bestimmten Orientiemng abgelegt wer- 
den soBenl 



PatentansprOche 

1. Enrichtung zur Obemahme von StuckgOtem 
(3), insbesondere von Gebackstucken oder Suss- 

5 warenstucken, von einem ersten Forderer (2) und 
zur Weitergabe derselben an einen zweiten Forde- 
rer (5), bestehend aus einem Socket (10), minde- 
stens dner darauf montierten drehbaren Trager- 
schebe (11) und mehreren Aufnahmevonlchtungen 

10 (13), dadurch gekennz6k:hn6t, dass die Trdger- 
scheibe (11) mit ihrer einen Stimseite <22) Idsbar mit 
dem Socket (10) verbunden ist und dass sie an ihrer 
gegenuberiiegenden Stimseite (24) Mittel {25, .26) 
zum Befestigen einer weiteren, gleichen Trager- 

15 scheibe (11 ) aufweisL 

2. Enrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Tragerscheibe (1 1 ) aus einem zen- 
tralen, stalionaren Stator (18) und einem auf dem 
Stator (18) drehbar gelagerten, ringfonnigen Rotor 

20 (1 9) besteht und dass die BefestigungsmitteK2S, 26) 
am Stator (18) angeordnetslnd. . 

3. Einrichtung nach Anspaich 2, dadurch ge- 
kennzekiinet, dass die AufhahmevonicMung n 
(1 3) je an einem vom Rotor (1 9) abstehenden Arm (1 2) 

25 angebracht sind und dass jede Aufhahmevorrich- 
tung (13) mindestens radal und parallel zur Dreh- 
achse (14) des Rotors (19) gesteuert bewegbar ist 

4. Enrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet dass jede Aufnahmevorrichtung (13) 

30 austauscht>ar 15sbar mit dem betreffenden Arm (12) 
vertjunden ist und dass weitere, unterschiedlfeh ge- 
staltete Aufnahmevomchtungen zum Austausch 
gegen die ersten Aufhahmevoniditungen (13) vor- 
handen sInd. 

35 5. Enrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch 
gekennzetehnet, dass der Arm (12) In radiater FUch- 
tung teleskopisch verschiebbar ist 

6. Enrichtung nach einem der Anspruche 2 Ws 5, 
dadurch gekennzeichnet dass «n Servomotor (40) 

40 zum Drehen des Rotors i;i9) im Stator (18) angeord- 
netist 

7. Enrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 6, 
dadurch gekennzek^net, dass im Stator (18) ari bei- 
den Stimseiten (22, 24) Mittel (27, 28, 38) zur Uber- 

45 tragung von Energie und von Signalen angeordrtet 
sind, dass weitere Energie- und Signatubertra- 
gungsmittel (43, 44, 45, 46, 48) zwischen dem Sta- 
tor (1 8) und dem Rotor (1 9) vorhanden sind und dass 
der Rotor (19) eine SteuereinrkMung ^) zur 

50 Steuerung der Bewegung der Aufnahmevorrich- 
tung (13) enthaft. 

8. Enrichtung nach Anspruch 7, dadurdi ge- 
kennzeichnet. dass die weiteren StgnalQbertra- 
gungsmittel Schleifringe (43, 44) umfassen. 

55 9. Enrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Schleifringe (43, 44) am Ro- 
tor (19) angebracht sind. 

10. Enrichtung nach einem der AnsprOche 2 bis 
9, dadurch gekennzetehnet, dass das Gehause (57) 

60 des Rotors (19) sowie die Aufnahmevonichtung n 
(13) aus einem leichten, steifen Material bestehen, 
vorzugsweise aus kohlefaserverstdrtctem Kunst- 
stoff. 
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Transfer device for biscuit or confectionary packaging machine - has 
several coaxial discs fitted to common base each supporting radial arm 
with attached gripper 
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The transfer device used between 2 conveyors, has a base (10) 
supporting a number of coaxial discs (1 1 ), each with a central stator 
(18) and an annular relatively rotatable rotor (19). The latter 
supports at least one radial arm (12) with a gripper (13) at its free 
end for seizing the biscuits, the rotation of the rotor (19) being 
controlled via a servomotor. 

A further servomotor drive allows allows the gripper (13) to be 
moved radially and parallel to the central axis (14). 
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